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MXZ

UNIVERZALNI, SILNY,
EFEKTIVNI A SPOLEHLIVY

SYSTEM

MACH System® bezukapova sdruzena
rychlospojka. Jednim pohybem propoji o
vSechny hydraulické i elektrické funkce Indikator polohy adapteru

\

Maximalni uhel zaklopeni lopaty je 71°ve vySce 1,2m
nad zemi

Ovladani podle potreb, pouze u MX

Nizkotlaké hydraulické ovladani
Vcetné sdruzené rychlospojky MACH
A SAAS

Hydraulicky pojistny protindrozovy ventil, dokonala ochrana proti

narazu na prekazku
Master-
yAtlach)

SYSTEM

Integrovany mechanicky paraleo-
gram, vynikajici vyhled z kabiny
traktoru

AW
FITLOCK System® — je plné automaticky zpUsob
uchyceni, ktery umoZnuje pripojit a odpojit
naklada¢ pouze pfi jednom opusténi kabiny
traktoru

Bovdenové ovladani

Jednoduchy a osvédceny systém ovla-
dani pomoci lanovou

Soucasti je sdruzena rychlospojka MACH

Cepy o velkém priiméru zajisténé
proti otaceni pro dlouhou Zivotnost.
Mazaci body vSech cepl jsou
chranéné proti poskozeni

: Vyklepélva(zi ,nél.itEk chranf Velkoplodnd pouzdra Sdruzena hydraulicka rychlo%ojka
Schranka v rdmu pro odstavné nohy, pracovni hydraulické pistnice gepl pro intenzivni MACH 2 System®, propojeni hydrauliky
vysku nakladace nic neomezuje pouzivani nakladace s adapterem
100% kompatibilita nakladace s ¢elnimi rameny MX Dvoucinné ovladani s plovouci polohou

Celni naklada¢ a ¢elni ramena
jsou pro jednotlivé traktory
konstruovany, tak aby vse tvo-
filo dokonaly celek

Vsechny systémy
ovladdani MX dispo-
nuji dvoucinnou hyd-
raulikou s plovouci
polohou

Konzola pro traktor, hydrau-
licky rozvadéc, joystick i sys-
tém odpruzeni je vyuzivan pro
ovladani celniho nakladace
i Celnich ramen

Ekonomicka varianta bovdenového
ovladani bez moznosti vyuziti sdruzené
rychlospojky MACH






